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1. Wichtige Sicherheitshinweise

Bei Verwendung des EFKA-Antriecbs und seiner
Zusatzeinrichtunsgen (z.B. fiir Ndhmaschinen) miissen alle
grundlegenden Sicherheitsvorschriften, einschliefilich der
nachstehenden, immer befolgt werden:

- Lesen Sie alle Anweisungen vor Gebrauch dieses
Antriebs griindlich durch.

- Der Antrieb, seine Zubehorteile und
Zusatzeinrichtungen diirfen erst nach Kenntnisnahme der
Betriebsanleitung und nur durch hierfiir unterwiesene
Personen montiert und in Betrieb genommen werden.

Um das Risiko wvon Verbrennungen, Feuer,
elektrischem Schlag oder Verletzungen zu
reduzieren:

- Verwenden Sie diesen Antrieb nur seiner Bestimmung
gemil, und wie in der Betriebsanleitung beschrieben.

- Verwenden Sie nur die vom Hersteller empfohlenen
oder in  der  Betricbsanleitung  enthaltenen
Zusatzeinrichtungen.

- Der Betrieb ohne die zugehdrigen Schutzeinrichtungen
ist nicht erlaubt.

Nehmen Sie diesen Antrieb niemals in Betrieh, wenn ein
oder mehrere Teile (z.B. Kabel, Stecker) i)eschiidigt
sind, die Funktion mnicht einwandfrei ist,
Beschddigungen erkennbar oder zu vermuten sind (z.B.
nach . Herunterfallen). Einstellungen,
Storungsbeseitigung und Re;l)]araturen diirfen nur von
autorisierten Fachkriften durchgefilhrt werden.

- Nehmen Sie den Antrieb niemals in Betrieb, wenn die
Liiftungsoffoungen verstopft sind. Achten sie darauf,
daf die Liftungsiffungen nicht durch Fusseln, Staub
oder Fasern verstopfen.

- Keine Gegenstinde in die Offnungen fallen lassen oder
hineinstecken.

- Antrieb nicht im Freien verwenden.

- Der Betrieb ist wihrend des Gebrauchs von Aerosol-
(Spray-)Produkten und der Zufuhr von Sauerstoff

unzuldssig.

- Um den Antrieb netzfrei zu schalten, Hauptschalter
ausschalten und Netzstecker ziehen.

- Zichen Sie niemals am Kabel, sondern fassen Sie am
Stecker an.

- Greifen Sie nicht in den Bereich beweglicher
Maschinenteile. Besondere Vorsicht ist z.B. in der Nahe
der Ndahmaschinennadel und des Keilriemens geboten.

- Vor Montage und Justage von Zusatzeinrichtungen und
Zubehdr, z.B. Positionsgeber, Riickdreheinnchtung,
Lichtschranke usw., ist der Antrieb netzfrei zu schalten.
(Hauptschalter ausschalten oder Netzstecker ziehen
[DINPVDE 0113 Teil 301; EN 60204-3-1; IEC 204-3-

1)).

- Vor dem Entfernen von Abdeckungen, Montieren von
Zusatzeinrichtungen oder Zubehdrteilen, insbesondere
des Positionsge%ers der Lichtschranke usw, oder
anderen in der  Betriebsanleitung  erwihnten
Zusatzgeriten, ist die Maschine immer auszuschalten
und der Netzstecker zu ziehen.

- Arbeiten an der elektrischen Ausriistung dirfen nur
durch Fachkrifte ausgefiihrt werden.

- Arbeiten an unter Spannung stehenden Teilen und
Einrichtungen sind nicht erlaubt. Ausnahmen regeln die
%nQSIpfwhenden Vorschriften, z. B. DIN VDE 0105

eil 1.

- Reparaturen dirfen nur von besonders geschultem
Personal durchgefiihrt werden.

- Zu verlegende Leitungen missen gegen die zu
erwartende Beanspruchung geschiitzt und ausreichend
befestigt sein.

- In der Nihe von sich bewegenden Maschinenteilen (z.B.
Keilriemen) sind Leitungen mit einem Mindestabstand
von 25 mm zu verlegen. (DIN VDE 0113 Teil 301; EN
60204-3-1; IEC 204-3-1).

- Leitungen sollen zum Zweck der sicheren Trennung
vorﬁugswelse riumlich getrennt voneinander verlegt
werden.

- Vergewissem Sie sich vor Anschiufl der Netzzuleitung,
dafl ~die Netz.?annung mit den Angaben auf dem
Tgvgeqsch_ild er Steuerung und des Netzteils
lbereinstimmt.

- Verbinden Sie diesen Antricb nur mit einem korrekt
geerdeten SteckanschluB. Siehe Hinweise zur Erdung.

- Elektrisch betriebene Zusatzeinrichtungen und Zubehor
dﬁrrt;.ien nur an Schutzkleinspannung angeschlossen
werden.

- EFKA DC-Antricbe sind ﬁberzpannuu sfest nach
Uberspannungsklasse 2 (DIN VDE 0160 § 5.3.1).

- Umbauten und Verinderungen diirfen nur unter
Bea((:ihtlmg aller Sicherheitsvorschriften vorgenommen
werden.

- Verwenden Sie zur Reparatur oder Wartung nur
Originalteile.

Dieses Symbol ist ein Wamnhinweis an der
Steuerung und in der Betriebsanleitung. Es
weist auf lebensgefahrliche Spannung hin.

Warnhinweise in der Betriebsanleitung, die

auf besondere Verletzungsgefahr fir die
Bedienperson oder Gefahr ﬁ%r die Maschine
hinweisen, sind an den betreffenden Stellen
durch  das  nebenstehende  Symbol
gekennzeichnet.
ACHTUNG - Im Fehlerfall kann in diesem
Bereich auch nach dem Netzausschalten
lebensgefahriiche Spannung anliegen (nicht
entladene Kondensatoren).

- Der Antrieb ist keine selbstindig funktionsfihige
Einheit und zum Einbau in andere Maschinen bestimmt.
Die Inbetricbnahme ist so lange untersagt, bis
festgestellt wurde, daB die Maschine, in die der Antrieb
einiebaut werden soll, den Bestimmungen der EG-
Richtlinie entspricht.

Bewahren Sie diese Sicherheitshinweise gut auf.
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2. Verwendungsbereich
Der Antrieb ist geeignet fiir Industriendhmaschinen allgemein

Insbesondere fiir folgende Nihmaschine:

Fabrikat Baureihe(n)
SINGER 591D 200B
591D 300B
2110, 2120
ONDAL Kabelbandagiermaschine

2.1 BestimmungsgeméiRe Verwendung
Der Antrieb ist keine selbstindig funktionsfihige Maschine und zum Einbau in andere Maschinen bestimmt. Seine
Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, daf die Maschine, in die diese Teilmaschine eingebaut

werden soll, den Bestimmungen der EG-Richtlinie (Anhang IT Abschnitt B der Richtlinie 89/392/EWG und Ergiinzung
91/368/EWG) entspricht.

Der Antrieb ist entwickelt und gefertigt worden in Ubereinstimmung mit betreffenden EG-Normen:

EN 60204-3-1:1990 Elektrische Ausriistung von Industriemaschinen:
Spezielle Anforderungen fiir Industrienihmaschinen, Niheinheiten und Nihanlagen,

Der Antrieb darf nur betrieben werden:

® an Nihfaden verarbeitenden Maschinen und an Kabelbandagiermaschinen
® in trockenen Réumen

3. Lieferumfang des Komplettantriebes

1 Grundmotor mit Elektromagnetkupplung V...
1 Steuerung 8B80A
- Netzteil N30
1 Positionsgeber P5-2
1 Beipacksatz B1O
bestehend aus: Riemenschutz kpl.
(fir Keilriemenscheiben bis 132mm ¢)
Satz Kleinteile
Motorfuf}
Lasche 1 u. 2, kurz
Dokumentation
1 Zubehorsatz Z3
bestehend aus: Zugstange kpl.

1 Keilriemenscheibe
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3.1 Sonderzubehdr
Riemenschutz (fiir Keilriemenscheiben bis 180 mm ¢) - Best. Nt. 7960012
Reflexlichtschrankenmodul Variolux LSM001 - Best. Nr. 6100028
Betiitigungsmagnet Typ EM1..(fiir z.B NahfuBliiftung) - lieferbare Ausfilhrungen siche
Typenblatt Betitigungsmagnete

Adapterleitung fiir Singer (Ersatz fiir 6B30B) - Best. Nr. 1112555
Adapterleitung fiir Ondal (Ersatz fir 9B30A) - Best. Nr. 1112551
Adapterleitung fiir allgemeine Anwendung (Ersatz fiir 3A31E) - Best. Nr. 1112545
Verléingerungsleitung fiir ext. Sollwertgeber, ca. 750 mm lang, - Best. Nr. 1111845

kpl. mit Stecker und Steckkupplung

Verlingerungsleitung fiir ext. Sollwertgeber, ca. 1500 mm lang, - Best. Nr. 1111787

kpl. mit Stecker und Steckkupplung

5- Stift-Stecker mit Schraubring, zum Anschlufl einer anderen - Best. Nr. 0501278

externen Betiitigung

Externer Sollwertgeber Typ EB301 mit ca. 250 mm langer AnschluBleitung - Best. Nr. 41.0011

und 5-Stift-Stecker mit Schraubring

Externer Sollwertgeber Typ EB302 (weichere Feder) mit ca. 250 mm langer - Best. Nr. 41,0012
AnschluBleitung und 5-Stift-Stecker mit Schraubring

FuBbetiitigung Typ FB301 mit einem Pedal fiir stehende Bedienung mit - Best. Nr. 4170013

mit ca. 1400 mm AnschluBkabel und Stecker

FuBibetiitigung Typ FB302 mit drei Pedalen fiir stehende Bedienung - Best. Nr. 4170018

mit ca. 1400 mm AnschlufSkabel und Stecker

Potentialausgleichsleitung 700 mm lang, LIY 2,5 mm?, grau - Best. Nr. 1100313

mit Gabelkabelschuhen beidseitig

Verliingerungsleitung fiir Positionsgeber P5-..., ca. 1100 mm lang, - Best. Nr. 1111584

kpl. mit Stecker und Steckkupplung

Verliingerungsleitung fiir Positionsgeber P5-..., ca. 315 mm lang, - Best. Nr. 1111229

kpl. mit Stecker und Steckkupplung

Knieschalter Typ KN3 (Tastschalter) mit ca. 950 mm langer Zuleitung - Best. Nr. 58.0013

ohne Stecker
Nihlichttransformator

7-Stift-Stecker mit Schraubring (Mas 71008)
10-5tift-Stecker (Mes100)

- bitte Netz- und Nihlichtspannung
(6,3V oder 12V) angeben

- Best, Nr.
- Best. Nr.

0502474
0500357

4. Bedienung der Steuerung

4.1 Zugriffsberechtigung bei Befehlseingabe

Um ungewolltes Verandern voreingesteliter Funktionen zu verhindern, ist die Befehlseingabe auf verschiedene Ebenen

verteilt.

Zugriff hat: - der Ausriister auf die hochste und alle untergeordneten Ebenen mittels Code-Nummer
- der Techniker auf die nichst niedrigere und alle untergeordneten Ebenen mittels Code-Nummer

- der Bediener auf die niedrigste Ebene ohne Code-Nummer

»———>»— Ausrister:
Code-Nummer 311

> Techniker:

200er Parameternummern

Ausriister-Ebene

Code-Nummer 190

100er Parameternummern

Techniker-Ebene

Bediener-Ebene I
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4.2 Programmierung der Codenummer

Hinweis
Die in den Abbildungen dargestellten Parameternummern sind nicht in allen Programmversionen verfiigbar. Es wird
in diesem Fall im Display die néichsthohere Parameternummer angezeigt. (Siche Parameterliste)

1. P-Taste driicken und Netz einschalten D.  + Taste bzw. - Taste zur Auswahl der
zweiten Ziffer betatigen
P E + - » P E + - »»
Cod|] 00100 3000N00
/ CO000000 00 000
@ @ 5/K12090
2. > > Taste driicken (erste Ziffer blinkt) 6. > > Taste driicken (dritte Ziffer blinkt)
P E + - > P E + - >
00000 cl\ 0000 CO
@ @
3. + Taste bzw. - Taste zur Auswahl der 7.  + Taste bzw. - Taste zur Auswahl der
ersten Ziffer betitigen dritten Ziffer betitigen
Techniker-Ebene == > Code-Nr. 190
Ausriister-Ebene == > Code-Nr. 311
P E + - > P E + - >
00 000 00 000

@ @

4, > > Taste driicken (zweite Ziffer blinkt) 8.  E-Taste driicken, Parameter wird angezeigt.
Punkte zwischen den Ziffern im Display
kennzeichnen, daB eine Parameternummer
angezeigt wird.

P E + - > P E + - >
000000 Q0000

@
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4.3 Auswahl der Parameter
4.3.1 Auswahl der Parameter direkt
1. Nach Eingabe der Codenumimer in der 5.  + Taste bzw. - Taste zur Auswahl der
Programmierebene zweiten Ziffer betiitigen

OO0OC0C0QOQO0

e.ﬂ.n.@ @ @ @ @ tau@ Dﬂ@@
\/

2. > > Taste driicken (erste Ziffer blinkt) 6. > > Taste driicken (dritte Ziffer blinkt)
P E + - > P E + - >
DO00COO 000000
@
3. + Taste bzw. - Taste zur Auswahl der 7.  + Taste bzw. - Taste zur Auswahl! der
ersten Ziffer betitigen dritten Ziffer betitigen
P E + - > P E + - >
00CQ \ 00 !@‘\O 00
@ @
q. > > Taste driicken (zweite Ziffer blinkt) 8.  E-Taste driicken, Parameterwert wird
angezeigt.
P E + = >» P E + - >
0300 0000
0000CO DOOO0D

Die Punkte zwischen den Zeichen des Displays
werden bei der Darstellung des Parameterwertes
nicht angezeigt.
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4.3.2 Wertednderung der Parameter

oFF000E0

@

P E + - >
on{J 00
oo\ Q00

@

Mdglichkeit 1:

E-Taste betitigen. Die néichste Parameternummer
wird angezeigt.

SR
0N

P-Taste driicken. Die Programmierung wird
beendet. Die gednderten Parameterwerte
werden erst beim nichsten Anndhen dauerhaft
ibernommen!

og:
¥

25/Ki2111

Anzeige nach Auswahl des Parameterwertes

Mit der + Taste bzw. - Taste den Parameterwert dndern

Mdoglichkeit 2:

P-Taste betiitigen. Dieselbe Parameternummer
wird angezeigt.

P

3 ﬂ@ 00d

QOO0 000O0

s

P-Taste driicken. Die Programmierung wird
beendet. Die gednderten Parameterwerte
werden erst beim nachsten Annihen dauerhaft

ibernommen!
P E + - >
lﬂ\@oooooo
\ /
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4.3.3 Auswahl der Parameter mit den + /- Tasten

1. Nach Eingabe der Codenummer in der 3.  Mit der - Taste den vorherigen
Programmierebene Parameter auswihlen
P E + = > P E + - >
Q0000000 0000 o)
\
2. Mit der + Taste den nichsten 4. Nach Betitigung der E-Taste wird der
Parameter auswihlen Parameterwert angezeigt
P E + - > P E + - >
E'D'L@@ @]@ oFF@ @@@
0o \ 00 CO0QO0
@

4.4 Anderung aller Parameterwerte der Bedienerebene

Es kénnen alle Parameterwerte der Bedienerebene (siche Parameterliste) ohne Eingabe einer Codenummer veriindert
werden.

" P-Taste betitigen =>  Erste Parameternummer wird angezeigt.
= E-Taste betitigen = Parameterwert wird angezeigt.
. +/-Tasten betitigen =>  Parameterwert wird verindert,
. E-Taste betiitigen = Nichster Parameter wird angezeigt.
. E-Taste betiitigen =>  Parameterwert wird angezeigt.
. +/-Tasten betitigen =>  Parameterwert wird verindert,
usw.
. 2x P-Taste betitigen =>  Programmierung in der Bedienerebene wird beendet.

888/ 1 U

QCPQI)QI)QQQQ [kL2122]
2
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4.5 Umschalthare Funktionen

Umschaltbare Funktionen konnen durch Tastendruck gedindert werden.

Leuchtdioden (LED) angezeigt. Siehe oben gezeigtes Bild!

Tabelle: Zuordnung von Funktionen zu Tasten und LED's

Der Schaltzustand wird durch zugeordnete

Funktion Taste LED-Nummer

Softstart Ein E (52} 1 = ein 2 = aus
Softstart Aus E 1 = aus 2 = aus
Fadenabschneider Ein + {83} 3 = ein 4 = aus
Fadenabschneider und Fadenwischer Ein + 3 =ein 4 = ein
Fadenabschneider und Fadenwischer Aus + 3 = aus 4 = aus
NéahfuRliftung bei Halt in der Naht {automatisch) - (34) 5 = ein 6 = aus
NahfuBliftung am Nahtende {automatisch) - b = aus 6 = ein
NahfuBliftung bei Halt in der Naht und am Nahtende {automatisch} - B = ein 6 = ein
NahfuBliftung Aus - 5 = aus 6 = aus
Grundposition unten (Position 1) > > (8B} 7 = ein 8 = aus
Grundposition oben {Position 2} >> 7 = aus 8 = ein

4.6 Direkte Eingabe der Maximaldrehzahlbegrenzung {DED}

Um die Maximaldrehzah] der Maschine auf das anwendungstypische Niveau zu begrenzen, kann die Einstellung in der

Direktfunktionsebene angepasst werden.

Verindern der Einstellung ist mit den +/- Tasten wihrend dem Lauf oder bei Zwischenhalt der Maschine méglich. Am
Nahtanfang bzw. nach dem Nahtende ist diese Funktion gesperrt. Der aktuelle Wert wird im Display angezeigt und muB

mit 10 multipliziert werden.

Beispiel:

Der Wert 330 im Display an der Steuerung entspricht
einer Drehzahl von 3300 min-1

[P1[E] [+] [-].[>]

330

PR S
|LED1 2 3'4 5‘6 7|8
KL2139 81 82 83 84 S5
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5. Inbetriebnahme
Die Maschine ist sofort betriebhsbereit nach:
= der Montage des Antricbes und des Positionsgebers
der Anpassung der Steuerung an die Niahmaschine
= der Einstellung der Nadelpositionen am Positionsgeber.
6. Einstellen der Grundfunktionen
6.1 Auswahl des Maschinentyps
Auswahl des Maschinentyps Identnummer

ohne Adapterleitung {Kettenstich-Funktion)
mit Adapterieitung fiir Singer KI. 591D200B, 591D300B, 211U, 212U {Ersatz fiir 6B30B)
mit Adapterieitung flir Ondal Kabelbandagiermaschine (Ersatz fur 9B3CA)
mit Adaptereitung fir allgemeine Anwendung (Ersatz fir 3A31E)

1112555
1112581
1112545

Je nach Auswahl der Adapterleitung werden verschiedene Ein- und Ausgiinge nach folgender Tabelle selektiert.

Buchse chne Adapter Adapter-Nr. 1112555 | Adapter-Nr. 1112551 | Adapter-Nr. 1112545
Ausgiinge:
B3/3-5 Kettenstichabschneider | frei frei frei
B3/7-8 Nihfulliftung Fadenwischer frei NihfuBliiftung
B3/7-10 Kettenstichabschneider | Fadenabschneider Maschine lauft Varioreset
Eingiinge:
B3/1-4 Nadel hoch/tief Nadel hoch/tief Laufsperre Drehzahlbegrenzung
Siehe auch die Kapitel "Anschlufiplan” und “Funktionsdiagramme"” !
6.2 Positionierdrehzahl
Funktion Parameter
Positionierdrehzahl (n1) 110

Die Positionierdrehzahl kann mit dem Parameter 110 an der Steuerung im Bereich von 70...390 min-1 eingestellt

werden.

Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne
Variocontrol) vorgenommen, so muB der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.

6.3 Nidhmaschinenvertrdagliche Maximaldrehzahl

Die Maximaldrehzahl der Maschine wird durch die gewihlte Riemenscheibe und durch folgende Einstellungen bestimmt:

- Die Maximaldrehzahl wird mit Parameter 111 eingestelit (n2)

n Die Begrenzung der Maximaldrehzahl auf das anwendungstypische Niveau wird, wie in Kapitel "Direkte
Eingabe der Maximaldrehzahlbegrenzung (DED)" beschrieben, eingestellt.
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6.4 Maximaldrehzahi

Funktion Parameter

Hinweis
Die Maximaldrehzahl der Ndhmaschine entnehmen Sie den Unterlagen des Nahmaschinenherstellers.

Hinweis
Die Riemenscheibe sollte so gewihlt werden, daB die bendtigte Maximaldrehzahl der Maschine der auf dem
Typenschild des Motors angegebenen Drehzahl angepaft ist.

Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne
Variocontrol) vorgenommen, so mul der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.

6.5 Positionen

Vor Einstellung des Positionsgebers ist darauf zu achten, daB die Drehrichtung der Motorwelle richtig eingestellt ist!

) Achtung!
Bei Anderungen der Montage des Motors, z.B. gedreht oder mit Vorgelege, ist auf
richtige Drehrichtung zu achten. Die Positionen sind ggf. neu einzustellen.

Achtung!
Zum Verstellen der Positionsscheiben unbedingt Netzspannung ausschalten.

Achtung!
Gehen Sie beim Verstellen der Positionsscheiben duBerst behutsam vor.
Verletzungsgefahr durch Abrutschen!
Bitte beachten Sie, da8 Positionsscheiben und die Generatorscheibe (innerste
Scheibe) nicht beschadigt werden.

> B B

Die Positionen werden nach folgendem Ablauf eingestellt:

Deckel des Positionsgebers nach Losen der Schraube abnehmen
Mit Taster 85 Grundposition Nadel unten {LED 7 an Steuerung
leuchtet) auswihlen

= Mittlere Scheibe fiir Position 1 in gewiinschter Richtung ver-
stellen

= Pedal kurz nach vorn betitigen

. Halteposition {iberpriifen

= Pedal zuriick (Abschneiden)

. Mit Taster $5 Grundposition Nadel oben (LED 8 an Steuerung

leuchtet) auswihlen

AuBere Scheibe fiir Position 2 in gewiinschter Richtung ver-
stellen

Pedal kurz nach vorn betiitigen

Halteposition iiberpriifen

Vorgang gegebenenfalls wiederholen

Mit Taster S5 die gewiinschte Grundposition wihlen
Deckel wieder aufsetzen und festschrauben

KL 1886A
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Hinweis
Fiir Funktionsabliufe, die iiber die Schlitzbreite gesteuert werden, ist gegebenenfalls sinngemif Vorstehendem auch
noch die Schlitzbreite einzustellen. Hierfiir ist zur Uberpriifung der korrekten Einstellung der gewiinschte
Funktionsablauf einzuleiten. Bei Positionsgebern mit verstellbarer Schlitzbreite darf der Offnungswinkel 20° nicht
unterschreiten.

Hinweis
Um einen korrekten Abschneidevorgang zu gewihrleisten, diirfen die Positionen 1 und 2 nicht iibereinander gestellt
werden.

6.6 Anzeige der Signal- und Stopp Positionen

Funktion

Parameter

Anzeige der Positionen 1 und 2

172

Mit Parameter 172 kann die Einstellung der Positionen komfortabel Giberpriift werden.

Parameter 172 anwihlen
= Im Display erscheint "PoS"

- Handrad entsprechend der Motordrehrichtung verdrehen

Anzeige an der Steuerung

LED 7 wird eingeschaltet entspricht Position 1
LED 7 wird ausgeschaltetentspricht Position 1A
ILED 8 wird eingeschaltet entspricht Position 2
LED 8 wird ausgeschaltetentspricht Position 2A

6.7 Bremsverhalten

[P [E] [+] [=]1 >3]

PoS

Lt

T
45|6

I I

LEDi 2 3|
$2 83 84 35

Funktionen Parameter
Bremswirkung bei Drehzahlen = 800 min-1 207
Bremswirkung bei Drehzahlen = 800 min-1 208

Die Bremswirkung des Antriebs ist einstellbar.

Fiir alle Einstellwerte gilt:

Je hoher der Wert, desto stirker die Bremsreaktion!

6.8 Haltekraft im Stillstand
Funktion Parameter
Haltekraft im Stillstand 163
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Diese Funktion verhindert das ungewollte "Wandern" der Nadel im Stillstand.
Die Wirkung ist durch Drehen am Handrad {iberpriifbar.

. Haltekraft wirkt im Stillstand

- bei Halt in der Naht

- nach Nahtende

Die Wirkung ist einstellbar

Je hoher der eingestellte Wert, desto stirker die Haltekraft
= Sie wirkt sofort nach dem Netzeinschalten

6.9 Anlaufverhalten

Funktion Parameter

Anlaufflanke 220

Die Dynamik beim Beschleunigen des Antriebs kann an die Charakteristik der Nahmaschine angepalit werden
{(leicht/schwer).

u Hoher Einstellwert = starke Beschleunigung

Bei hohem Einstellwert der Anlaufflanke und evtl. zusétzlich hoch eingestellten Bremsparameterwerten an leichten
Maschinen kann das Verhalten ruppig wirken. In diesem Fall sollte versucht werden, die Einstellungen zu optimieren.

6.10 Drehzahlgatter

Funktionen Parameter
Drehzahlgatter 221
Drehzahigatter-Beruhigungszeit 222

Die Einstellung des Drehzahlgatters und der Drehzahlgatter-Beruhigungszeit sind fiir eine genaue Positionierung wichtig.
Der Schaltpunkt des Drehzahlgatters ergibt sich aus Positionierdrehzahl + dem Wert in Parameter 221; z. B. n1 = 180
min-1 + Wert 100 ergibt 280 min-1.
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7. Funktionen
7.1 Erste Stiche nach Netz-Ein
Funktion Parameter
Eingestellte Stiche in Positionierdrehzahl nach NETZ EIN 231

Zum Schutz der Ndhmaschine werden im Parameter 231 die ersten Stiche (1...3) nach dem Netzeinschalten unabhingig
von der Pedalstellung und von der Funktion Softstart in Positionierdrehzahl ausgefiihrt. Bei Einstellung "0" ist diese
Funktion abgeschaltet.

7.2 Softstart

Funktion Taste an Steuerung

Softstart Ein/Aus LED 1 Ein/Aus Taste §2

Funktion:

nach Netz-Ein

bei Beginn einer neuen Naht

Drehzahl begrenzt (n6), pedalgefiihrt

niedrigere Drehzahl dominiert (z.B. Positionierdrehzahl)
Stichzihlung ist synchronisiert auf Position 1
Unterbrechung durch Pedal-0-Lage

Abbruch durch Pedal voll zuriick (Stufe -2)

7.2.1 Softstartdrehzahl

Funktion Parameter

Softstartdrehzahl 1156

Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne
Variocontrol} vorgenommen, so muf der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.

7.2.2 Softstartstiche

Funktion Parameter

Softstartstiche 100

Nach dem Netzeinschalten wird der erste Stich unabhiingig von der Einstellung des Softstarts in Positionierdrehzaht
ausgefiihrt, wenn die Funktion "Langsamer Stich nach Netzeinschalten” mit Parameter 231 ausgewihit ist.
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7.3 NahfuBliiftung

Funktion Taste an Steuerung
Automatisch in der Naht LED 5 leuchtet Taste S4
Automatisch nach dem Fadenschneiden LED 6 leuchtet Taste $4
Funktion Parameter
Einschaltverzéigerung bei Pedalstufe -1 {t2) 201
Anlaufverziigerung aus geliiftetem Fuid (t3) 202
Vollansteuerungszeit (t4) 203
Haltestrom der NahfuBliftung (ED) (t5) 204
Verzéigerung nach Varioreset bis Nahfuld liften (t?) 206
Verzégerung nach Kettenstichabschneider (kdF) 286

Ful} wird geliiftet:

® in der Naht - durch Pedal zuriick (Stufe -1)

oder automatisch (mit Taste $4 an Steverung, LED 5 leuchtet)
- durch externe Betiitigung, wenn die Parameter 240 bzw. 242 = 12
= nach dem Fadenschneiden - durch Pedal zuriick (Stufe -1 oder -2)
oder automatisch (mit Taste S4 an Steverung, LED 6 leuchtet)
- durch externe Betiitigung, wenn die Parameter 240 bzw. 242 = 12
- iiber Lichtschranke oder Stichzihlung automatisch

Ungewolltes FuBliiften vor dem Fadenabschneiden beim Ubergang von Pedal-0-Lage nach Stufe -2 kann durch Einstellen
einer Einschaltverzégerung (12) mit Parameter 201 verhindert werden.

Haltekraft des geliifteten FuBes:

Der NihfuB wird durch Vollansteuerung angehoben. Anschliefend wird automatisch auf Teilansteuerung umgeschaltet,
um die Belastung fiir die Steverung und den angeschlossenen Magneten zu reduzieren.
Die Daver der Vollansteuerung wird mit Parameter 203 die Haltekraft bei Teilansteuerung mit Parameter 204 eingestelit.

A Achtung!
Eine zu grof eingestellte Haltekraft kann zur Zerstorung Thres Magneten und der Steuerung
fiihren. Beachten Sie unbedingt die zuldssige Einschaltdaver (ED) des Magneten und stellen Sie
den hierfiir geeigneten Wert gemall nachstehender Tabelle ein.

Stufe | Einschaltdaver (ED) Wirkung

12,6 % geringe Haltekraft
25 %
37.5%
50 %
62,5 %
75 %
87,5 % grolie Haltekraft

~N g Wk -

Fub senkt ab:

® aus manueller FuBliiftung, bei Pedal-0-Lage (Stufe =0)
& aus automatischer Fafliiftung, bei Pedal-vor (Stufe >0)

Bei Betitigen des Pedals nach vorn aus geliiftetem NihfuB wird die Anlaufverzbgerung (t3), einstellbar mit
Parameter 202, wirksam.
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7.4 Fadenabschneidevorgang
Funktion Taste an Steuerung
Fadenabschneidevorgang Ein/Aus Taste S3
7.4.1 Kettenstich-Fadenabschneider
Bei Einsatz der Steuerung chne Adapterleitung
. Das Fadenschneiden erfolgt bei Stillstand des Antriebs in Position 2.
. Bei ausgeschaltetem Fadenabschneidevorgang stoppt der Antrieb am Nahtende in Position 2.
. Die Ansteuer- und VerzOgerungszeiten der Fadenabschneider (M1 und M2) sind einstellbar.
Funktion Parameter
Verzégerungszeit fir M1 {Oberfadenschneider) (kd1) 280
Einschaltzeit fiir M1 (Oberfadenschneider) (kt1} 281
Verzdgerungszeit fir M2 {Unterfadenschneider} (kd2) 282
Einschaltzeit fir M2 (Unterfadenschneider} {kt2) 283
Verzigerungszeit bis Nahfuld Ein {kdF] 286

Die Funktion des Fadenabschneidevorgangs ist im Kapitel "Funktionsdiagramme" ersichtlich.

7.4.2 Steppstich-Fadenabschneider
Bei Einsatz der Steuerung mit Adapterleitung 1112555

Das Fadenschneiden erfolgt in Positionierdrehzahl.

Bei ausgeschaltetem Fadenabschneidevorgang stoppt der Antrieb am Nahtende in Position 2.
Zusammen mit dem Fadenabschneider kann der Fadenwischer eingeschaltet werden.

Die Fadenwischerzeit und die Anlaufverzbgerung nach Fadenwischerende sind einstellbar.

Funktion Parameter

Fadenwischerzeit (t6) 206

7.5 Funktion mit Varioreset

Bei Einsatz der Steuerung mit Adapterleitung 1112545

Funktion Parameter
Einschaltzeit fUr Varioreset (t8) 205
Verziigerung nach Varioreset bis N&hfuR [iften {t7) 2086

Das Signal Varioreset wird nach Stillstand des Antriebs ausgegeben. Siehe im Kapitel "Funktionsdiagramme".
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7.6 Freie Naht und Naht mit Lichtschranke

Funktion Parameter
Positionierdrehzahl {n1} 110
Obere Grenze der Maximaldrehzahl {n2} 111

Der Drehzahlbereich bei der freien Naht und der Naht mit Lichtschranke erstreckt sich von Positionierdrehzahl (nl) bis
Maximaldrehzahl (n2).

7.7 Lichtschranke

7.7.1  Drehzahl nach Lichtschranken-Erkennung

Funktion Parameter

Drehzahl nach Lichtschranken-Erkennung {n5} 114

Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne
Variocontrol) vorgenommen, so mufl der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.

7.7.2  Aligemeine Lichtschrankenfunktionen

Funktion Parameter
Lichtschranken Ausgleichstiche 004
Anndhen bei heller Lichtschranke gesperrt 132

. Nach Sensierung des Nahtendes erfolgt Zahlung der Ausgleichstiche mit Lichtschrankendrehzahl.

Unterbrechung des Ablaufs bei Pedal-0 Lage.
Anlaufsperre bei heller Lichtschranke mit Parameter 132 programmierbar.

7.7.3 Reflexlichtschranke

Funktion Parameter
Lichtschranke Ein/Aus 009
Einstellungen
Empfindlichkeit:

Abhingig vom Abstand Lichtschranke zu Reflexionsfliche minimale Empfindlichkeit einstellen.
{Potentiometer moglichst weit nach links drehen)

. LSMO001 - Potentiometer direkt am Lichtschrankenmodul
Mechanische Ausrichtung:
. LSM001 - Das Ausrichten wird durch einen sichtbaren Lichtpunkt auf der Reflektionsflache

erleichtert
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7.7.4 Lichtschrankenfilter fliir Maschenware

Funktion Parameter

Stichanzahl des Lichtschrankenfilters 005

Der Filter verhindert das vorzeitige AuslGsen der Lichtschrankenfunktion beim Nihen von Maschenware.

" Der Filter ist eingeschaltet und aktiv, wenn Parameter 003 = >0 Stiche
. Durch Verdndern der Filter-Stichzahl erfolgt Anpassung an die Maschenweite

7.7.5 Funktionsénderung des Lichtschranken-Eingangs

Funktion Parameter

Auswahl| der Eingangs-Funktion an Buchse B18/5 242

Wird die Lichtschranken-Funktion nicht verwendet, so kann fiir den Eingang an Buchse B18/5 ecine andere Funktion
gewihlt und ein Taster angeschlossen werden.
Mit Parameter 242 sind folgende Eingangsfunktionen méglich:

242 =0 Lichtschranken-Funktion
Der Eingang ist fiir eine Lichtschranken-Funktion vorbereitet.
22 =1 Nadel hach/tief

Bei Betitigung des Tasters lduft der Antrieb von Position 1 nach Position 2 bzw, von Position 2 nach
Position 1. Steht der Antrieb auBerhalb der Halteposition, lauft er in die nichst mdgliche Position.
242 =2 Nadel hoch
Bei Betatigen des Tasters lauft der Antrieb von Position 1 nach Position 2
242 =3 Einzelstich (Heftstich)
Bei Betitigung des Tasters fiihrt der Antrieb eine Umdrehung von Position 1 nach Position 1 aus.
Steht der Antrieb in Position 2, lauft er mit der ersten Tasterbetitigung nach Position 1 und mit den
nachfolgenden Betitigungen jeweils von Position 1 nach Position 1.
Vollstich
Bei Betitigung des Tasters fiihrt der Antrieb eine ganze Umdrehung entsprechend der Halteposition
aus. Steht der Antrieb aulerhalb der Positionen, lauft er in die vorgewihlte Grundposition.
242 =5 Nadel nach Position 2
Steht der Antrieb auBBerhalb der Position 2, so lauft er nach Betitigung des Tasters in die Position 2

242

i
&

242 =6 Laufsperre mit offenem Kontakt wirksam
Bei Offnen des Schalters halt der Antrieb in der vorgewihlten Grundstellung
242 =7 Laufsperre mit geschlossenem Kontakt wirksam
Bei SchlieBen des Schalters hilt der Antrieb in der vorgewihlten Grundstellung
242 =8 Laufsperre mit offenem Kontakt wirksam (unpositioniert)
Bei Offnen des Schalters hilt der Antrieb sofort unpositioniert.
242 =9 Laufsperre mit geschlossenem Kontakt wirksam (unpositioniert)
Bei Schiielen des Schalters hilt der Antrieb sofort unpositioniert.
242 =10 Lauf in automatischer Drehzahl (n10}
Bei Betatigung des Tasters liuft der Antrieb in automatischer Drehzahl. Das Pedal wird nicht
benutzt,
242 =11 Lauf in begrenzter Drehzahl (nl10)

Bei Betitigung des Tasters lduft der Antrieb in begrenzter Drehzahl. Das Pedal mufi dazu nach vomn
betitigt werden.
22 =12 NiihfuBliiftung bei Pedal 0-Lage
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7.8 Funktionsdnderung des Eingangs an Buchse B3/1

Funktion

Parameter

Auswahi der Eingangs-Funktion an Buchse B3/1 240

Wird die vorbestimmte Funktion am Eingang der Buchse B3/1 nicht benutzt, so kann eine andere Funktion mit dem
Parameter 240 gewihlt werden.

Folgende Eingangsfunktionen sind moglich:

240 = 0
240 = 1
240 = 2
240 = 3
240 = 4
240 =

240 =6
240 =7
240 = 8
240 =

240 = 10
240 = 11
242 = 12

Eingangs-Funktion gesperrt

Nadel hoch/tief

Bei Betitigung des Tasters lauft der Antrieb von Position 1 nach Position 2 bzw. von Position 2 nach
Position 1. Steht der Antrieb auBerhalb der Halteposition, liuft er in die nichst mbgliche Position.
Nadel hoch

Bei Betiitigen des Tasters l&uft der Antrieb von Position 1 nach Position 2

Einzelstich (Heftstich)

Bei Betitigung des Tasters filhrt der Antrieb eine Umdrehung von Position 1 nach Position 1 aus.
Steht der Antrieb in Position 2, liuft er mit der ersten Tasterbetitigung nach Position 1 und mit den
nachfolgenden Betiitigungen jeweils von Position 1 nach Position 1.

Vollstich

Bei Betitigung des Tasters filhrt der Antrieb eine ganze Umdrehung entsprechend der Halteposition
aus. Steht der Antrieb auBlerhalb der Positionen, liuft er in die vorgewahlte Grundposition.

Nadel nach Position 2

Steht der Antrieb auBlerhalb der Position 2, so lauft er nach Betitigung des Tasters in die Position 2
Laufsperre mit offenem Kontakt wirksam

Bei Offnen des Schalters hilt der Antrieb in der vorgewihlten Grundstellung

Laufsperre mit geschlossenem Kontakt wirksam

Bei Schliefen des Schalters hilt der Antrieb in der vorgewihlten Grundstellung

Laufsperre mit offenem Kontakt wirksam (unpositioniert)

Bei Offnen des Schalters hilt der Antrieb sofort unpositioniert.

Laufsperre mit geschlossenem Kontakt wirksam (unpositioniert)

Bei SchlicBen des Schalters hilt der Antrieb sofort unpositioniert.

Lauf in automatischer Drehzahl (n10)

Bei Betitigung des Tasters lauft der Antrieb in automatischer Drehzahl. Das Pedal wird nicht
benutzt.

Lauf in begrenzter Drehzahl (n10)

Bei Betitigung des Tasters lduft der Antrieb in begrenzter Drehzahl. Das Pedal mufl dazu nach vorn
betitigt werden.

NihfuBliiftung bei Pedal 0-Lage
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7.9 Sollwertgeber

Durch den mit dem Pedal verbundenen Sollwertgeber erfolgt die Befehlseingabe fiir den Nihablauf. Anstelle des
eingebauten Sollwertgebers kann auch ein anderer Befehlsgeber an der Steckverbindung B80 angeschlossen werden.

Tabelle: Kodierung der Pedalstufen

Pedalstufe: [ D | C | B [ A

-2 HiH|L]|L Pedal ganz zuruck (Einleiten des Nahtendes)

-1 H{H|HIL Pedal leicht zurick ¢(Nahfug liften)

0 H|H|HI|H Pedal-0-Lage

% H|HK|L|H Pedal leicht vor (N&hfu absenken)

1 H|lL|L|H Drehzahlstufe 1 (n1}

2 H L L L .

3 H L H L

4 H L H H

5 t|L|H|H

6 L L H L

7 [ T I A

8 L L L H

9 L|H|L|(|H

10 L H L L

1 L H H L .

12 L{H]|H]|H Drehzahlstufe 12 (n2)

(Pedal ganz vor)
c i A B | -
gso| |1 2 3 4 5 6 |
L O N N A
CEZEZECD )—l
EB... §
811050
EB... - Sollwertgeber

Funktion Parameter
Drehzahlstufenverteilung 119

Uber diesen Parameter kann die Pedalcharakteristik (Drehzahlinderung von Stufe zu Stufe) veriindert werden.

Migliche Kennlinien: - linear
- progressiv
- stark progressiv
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8. Signaltest

Funktionen Parameter

Test der Ein- und Ausginge 173

Funktionstest der externen Einginge und der Transistor-Leistungsansgiinge mit den daran angeschlossenen Stellgliedern
(z.B. Magnete und Magnetventile).

Ausgangstest:
Parameter 173 anwihlen

Mit den Tasten +/- den gewiinschten Ausgang wihlen
= Mit der Taste > > den gewihlten Ausgang betitigen

Anzeige | Zuordnung der Ausginge

OFF/ON| Eingangstest

o01 Ausgang M1 / Maschine lduft / Fadenabschneider / Varioreset
o02 Ausgang M2
003 frei
004 frei
005 NihfuBliftung / Fadenwischer
Eingangstest:
- Taste (=) so oft betitigen, bis "OFF" oder "ON™ auf dem Display an der Steuerung erscheint
" Betiitigen der externen Tasten oder Schalter wird durch Wechsel der Schaltzustandsanzeige ON/OFF im
Display angezeigt

= Es diirfen nicht mehrere Schalter gleichzeitig geschlossen sein
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9. Fehleranzeigen
Allgemeine Informationen
Anzeige Bedeutung
Info A1 Pedal bei Einschalten der Maschine nicht in Nullage
Info A2 Laufsperre

Funktionen und Werte programmieren (Parameter)

Anzeige Bedeutung

Info F1 Falsche Code-Nummer oder Parameternummer
eingegeben

Ernster Zustand

Anzeige Bedeutung

Info E1 Positionsgeber nicht angeschlossen oder defekt

Info E2 Netzspannung zu niedrig oder Zeit zwischen
Netz aus und Netz ein zu kurz

Infe E3 Maschine blockiert oder erreicht nicht die
gewiinschte Drehzahl

Info E4 Steuerung durch mangelnde Erdung oder Wackel-
kontakt gestdrt

Hardware Stirung

Anzeige Bedeutung

Info H2 Prozessor gestért
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10. Anschlupléne

1)

24900 OV 3A OV 424V 3A NE  3A
B3| 1 J{ 3 J{ 5 6 7 8 J{ 10 |
L\ g _f\_f\L_f.\_f\_ _fl\__J
E1 u2 FL M1
BI1116
A Achtung!
Beim: Anschlufl der Ausginge ist unbedingt darauf zu achten, dab die Gesamtleistung von 96VA
Dauerbelastung nicht iiberschritten wird !
Mi - Kettenstich-Fadenabschneider (Oberfaden)
M2 - Kettenstich-Fadenabschneider (Unterfaden)
FL - NihfuBliftung
El - Parameter 240 = 0 => Eingangsfunktion ist abgeschaltet

- Parameter 240 = 1...12 =2> Verschiedene Eingangsfunktionen sind an
Buchse B3/1 méglich

Bei Auslieferung ist der Parameter 240 = 1 (Nadel hoch/tief) ausgewiihit!

Nennspannung 24V, Leerlaufspannung max. 36V
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0

v OREE
Be | 1 2 3 4 5
'L_f\-fl\“l\_fl\_f\_f

-

0 **

VA G 1 +5v =4
/J\t a 1<J<<J\3J{ y GJ{!
- L/ - - L i, J

E2

* +5v

| I

rfm

—"

o

7 6
> _< 3:

LSMAO0Y 2
BIMM5a
LSMO001 - Reflexlichtschrankenmodul
* Parameter 242 = 0 = > Lichtschrankenfunktion ist ausgewihlt
{wird erkannt, wenn nach OV geschaltet)
** Parameter 242 = 1...12 => Verschiedene Eingangsfunktionen sind an
Buchse B18/5 moglich
A Achtung!
Beim Anschlub eines Tasters bzw. Schalters ist darauf zu achten, daf die Verbindungen
entsprechend rechten oberen AnschluBplan gelegt werden. Im Falle eines Kurzschlusses mit
spannungsfiihrenden Buchsen kann dies zur Zerstfrung der Steuerung fiihren !
Hokok +24V =>  Linke Pins ] und 2 mit Briicke verbinden.
+5V =2>  Rechte Pins 3 und 4 mit Briicke verbinden.
N.C. =>  Briicke nur in einen Pin stecken (Einstellung

bei Auslieferung) oder ganz entfernen.

KLZ2311

3 110 3 110
4 2|1 Q 4 2100 |4
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Betrieb der Steverung mit Adapterleitung 1112555 (Ersatz fiir 6B30B)

AZ AS Al
El SH 424V00 OV (SA) OV 324V0  (BA) (34)
» 2555 33! 1 2 8 4 J{ g 7 a J{ 10
-------- L N\ _ 0 WY 0 WY 0 W 2 W
= | | 3 | 4
[f] R-8A
1 \2_ 3 4 5 B 1 2 { | 4
T T A - .
|__( l\-f 20 WY o0 W A T g AT ¢ s
4O0ON 1
FW NHT 5 2 FA 2
71 "0} L 9

Achtung!
Beim Anschlufl der Ausgiinge ist unbedingt darauf zu achten, daB die Gesamtleistung von 96VA
Dauerbelastung nicht iiberschritten wird !

FA - Fadenabschneider
Fw - Fadenwischer
R-SEL - Selekt-Widerstand 22K
NHT (E1)

- Parameter 240 = 0 => Eingangsfunktion ist abgeschaltet
- Parameter 240 = 1...12 => Verschiedene Eingangsfunktionen sind an
Buchse B3/1 mdglich
Bei Auslieferung ist der Parameter 240 = 1 (Nadel hoch/tief) ausgewiihit!

1) Nennspannung 24V, Leerlaufspannung max. 36V
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Betrieb der Steuerung mit Adapterleitung 1112551 (Ersatz fiir 9B30A)

A2 A8 A
El SH 424V [3A) ¥ +24V1 (3A) (3A]

oy
e W W W e W W 1 W 1 W W W W
ﬁﬂ—s&

...
-~
-~

B

A Achtung!
Beim AnschluB der Ausgénge ist unbedingt darauf zu achten, daf die Gesamtleistung von 96VA
Dauerbelastung nicht @iberschritten wird !

ML - Maschine lduft

R-SEL - Selekt-Widerstand 10K

LSP (E1) - Parameter 240 = 0 => Eingangsfunktion ist abgeschaltet
- Parameter 240 = 1...12 =2> Verschiedene Eingangsfunktionen sind an
Buchse B3/1 mbglich
Bei Auslieferung ist der Parameter 240 = 6 (Laufsperre mit Offner wirksam)
ausgewiihit!

1) Nennspannung 24V, Leerlaufspannung max. 36V
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83|

1 2
i..fX-f'\.-f\.J\J\f'\.J\f\)\f\.-J

Betrieb der Steuerung mit Adapterleitung 1112545 (Ersatz fiir 3A31E)

Al
El SH  +24¥(D OV {SAl oV +24¥(D ISA) 3A)

s 1112545

~a.
-
S

Ty e o 2y

R-S8

1 2 3 4 5 [
_/!\__fl\_fl\__ \-f,\-fl\_
e I IR
DB FL
S RD100

Achtung!
Beim AnschluB der Ausginge ist unbedingt darauf zu achten, daB die Gesamtleistung von 96VA
Dauerbelastung nicht tiberschritten wird !

FL - NihfuBliiftung

RD100 - Signal fiir Varioreset

R-SEL - Selekt-Widerstand 6K8

DB (E1) - Parameter 240 = 0 => Eingangsfunktion ist abgeschaltet

- Parameter 240 = 1...12 => Verschiedene Eingangsfunktionen sind an
Buchse B3/1 méglich
Bei Auslieferung ist der Parameter 240 = 13 (Lauf in begrenzter Drehzahl n10)
ausgewiihit!

1} Nennspannung 24V, Leerlaufspannung max, 36V
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11. Funktionsdiagramme

11.1 Abschneiden aus vollem Lauf und aus Zwischenhalt (ochne Adapterleitung)
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™ k2 (k2! | kd2 W2
M2
2153/FAZW—0
Kurzbezeichnung| Funktion Parameter] Taste
Steuerung
Softstart Ein LED 1 ein Taste §2
Fadenabschneidevorgang Ein LED 3 ein Taste S3
nl Positionierdrehzaht 110
n2 Maximaldrehzahl 111
nBg Softstartdrehzahl 115
t3 Anlaufverzigerung nach N&hfuBliftung 202
t4 Vollansteuerung der Nahfulliftung 203
th Haltekraft der NahfuBliftung 204
kd1 Verzbgerungszeit fiir M1 280
kt1 Einschaltzeit fiir M1 281
kd2 Verzdgerungszeit for M2 282
kt2 Einschaltzeit fir M2 283
kdF Verzéigerungzeit bis Nahful Ein 286
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11.2 Erkennung durch Lichtschranke {ohne Adapterleitung)
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{2153 /ENDELS—0
Kurzbezeichnung| Funktion Parameter| Taste
Steuerung
Lichtschranke Ein 009
Fadenabschneidevorgang Ein LED 3 ein Taste S3
nl Positionierdrehzahil 110
n2 Maximaldrehzahl 111
nb Drehzahl nach Lichtschrankenerkennung 114
13 Anlaufverzgerung nach NihfuBliiftung 202
t4 Vollansteuerung der NahfuBliftung 203
t5 Haltekraft der NdhfulBlUftung 204
kd1 Verzdgerungszeit fiir M1 280
kt1 Einschaltzeit fir M1 281
kd2 Verz&igerungszeit fir M2 282
kt2 Einschaltzeit fiir M2 283
kdF Verzégerungzeit bis N3hfull Ein 286
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11.3 Abschneiden aus vollem Lauf und aus Zwischenhalt {mit Adapter 1112555)
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2153 /FAZW—1
Kurzbezeichnung| Funktion Parameter] gaste
teuerung
Softstart Ein LED 1 ein Taste 52
Fadenabschneidevorgang Ein LED 3 ein Taste 53
ni Positicnierdrehzahl 110
n2 Maximaldrehzahl 111
n6G Softstartdrehzahl 116
t6 Einschaltzeit Fadenwischer 205
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11.4 Erkennung durch Lichtschranke (mit Adapter 1112555}
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Kurzbezeichnung| Funktion Parameter] Taste
Steuerung
Lichtschranke Ein 009
Fadenabschneidevorgang Ein LED 3 ein Taste 53
ni Positicnierdrehzahl 110
n2 Maximaldrehzahl 111
nS Drehzahl nach Lichtschrankenerkennung 114
6 Einschaltzeit Fadenwischer 205
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11.5 Abschneiden aus voliem Lauf und aus Zwischenhalt {(mit Adapter 1112551)
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Softstart Ein LED 1 ein Taste §2
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Softstartdrehzahl
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—
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11.6 Erkennung durch Lichtschranke {mit Adapter 1112551)
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Kurzbezeichnung| Funktion Parameter] Taste
Steuerung
Lichtschranke Ein 009
nl Positionierdrehzahl 110
n2 Maximaldrehzahl 111
n5 Drehzah! nach Lichtschrankenerkennung 114
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11.7 Abschneiden aus vollem Lauf und aus Zwischenhalt {mit Adapter 1112545)
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Kurzbezeichnung| Funktion Parameter| Taste
Steuerung
Softstart Ein LED 1 ein Taste S2
ni Pasitionierdrehzahl 110
n2 Maximaldrehzahil 111
né Softstartdrehzahl 115
t3 Anlaufverzégerung nach Nahfuliftung 202
t4 Vollansteuerung der N&hfuBlGftung 203
t5 Haltekraft der Nahfuiiftung 204
16 Einschaltzeit Varioreset 205
t7 Verzégerung nach Varioreset bis N3hfuB liften 206
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11.8 Erkennung durch Lichtschranke {mit Adapter 1112545}

=1 .

12 |

A

-2 1

On

_————— —

|
| |
| I
i I !
| | |
| | | |
| | | | ) I
| { ! I 0/3 456789 [ I
POS.1 | I T | |
i | MLALLLEL 7! !
. | ! I
POS.2 I f t I
| l LA 0] | !
| | [ [ t6 | 7 | |
RD100 | | I ! | I
1 1 | | 1 1
o l_it:s | | | : L t4 5 l_i
| A S 00
| |
s [ | @ Fo
T 1
bB k ) oo
[2153/ENDELS-3
Kurzbezeichnung| Funktion Parameter] Taste
Steuerung
Lichtschranke Ein 009
nl Paositionierdrehzahl 110
n2 Maximaldrehzahl 111
nb Drehzah! nach Lichtschrankenerkennung 114
13 Anlaufverzbgerung nach Nahfulliftung 202
t4 Vollansteuerung der NahfulliGftung 203
t5 Haltekraft der NahfuBliftung 204
16 Einschaltzeit Varioreset 208
t7 Verzéigerung nach Varioreset bis N&hfu iliften 206
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12. Parameterliste
12.1 BEDIENER-EBENE
Parameter Benennung Einheit max min Preset Ind.
Prg.
Nr.
004 Lichtschranken-Ausgleichstiche 254 ] 7 A
005 Stichzahl des LS-Filters fOr Maschenware 254 o) 4] A
009 Lichtschranke ON/OFH OFF A

12.2 TECHNIKER-EBENE

Code Nr. 194 bei Bedienung an der Steuerung

Parameter Benennung Einheit max min Preset Ind.
Prg.
Nr.

Gruppe 0 Stiche/Z&hlungen

100 Softstart-Stichzahl 254 0 2 A

Gruppe 1 Drehzahien

110  nl1 | Positionier-Drehzahi min™! 390 ) 70 180 A
1117 n2 | Obere Grenze Einstellbereich min”? 9300 *}) n2_ 3000 A
Maximaldrehzahl
114 n5 | Drehzahl nach Lichtschrankenerkennung min™! 9300 %) 200 1500 A
116 n6 | Softstart-Drehzahl minl | 1600 %] 70 400 A
117  n10| Begrenzte bzw. automatische Drehzahi min~1 9900 *} 200 2000 A
119 Drehzahlstufenverteilung 3 1 2 A
1 = linear
2 = schwach progressiv

3 = stark progressiv

Gruppe 2 Drehzahlen

121 n2_| Untere Grenze des Einstellbereichs min™1 n2 *}| 400 400 A
von der Maximaldrehzahil

*) Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (chne
Variocontrol) vorgenommen, so muB der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.
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TECHNIKER-EBENE Fortsetzung

Code Nr. 190 bei Bedienung an der Steuerung

Parameter

Benennung

Einheit

max

Preset

ind.
Prg.
Nr.

Gruppe 3

Schaltfunktionen

132

Anlaufsperre bei "heller”
Lichtschranke

ON/OFH

OFF

Gruppe 4

Schaltfunktionen

142

Drehzahlstatus fir die freie Naht

und fur die Naht mit Lichtschranke

0 = Drehzah! pedalabhiingig steuerbar
bis zur eingestellten Maximal-
drehzahl {Parameter 111}

1 = feste Drehzahl (Parameter 117}
ohne Beeinflussung durch das Pedal
{Halt der Maschine durch Rickfihrung
des Pedals in die Grundstellung)

2 = begrenzte Drehzahl pedalabhdngig
steuerbar bis zur eingestellten
Begrenzung {Parameter 117)

3 = mit fester Drehzah! {Parameter 117}
abbrechbar Uber Pedal -2
{Funktion nur bei Einstellung der
Parameter 009 = ON und 242 = 0}

Gruppe 5

Zeitfunktionen

153

Haltekraft im Maschinenstillstand

50

Gruppe 7

Service-Funktionen

172

Anzeige des Signals von

Position 1 bis 1A {LED 7 unter der Taste > >

leuchtet} oder von Position 2 bis 2A
{LED 8 unter der Taste > > leuchtet)

173

Prafung der Ein- und Ausginge

OFF/ON = Eingangspriifung

001 = Ausgang M1 / Maschine l18uft /
Fadenabschneider / Varioreset

002 = Ausgang M2

003 frei

o004 frei

005 = N&hfuBliftung / Fadenwischer
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12.3 AUSRUSTER-EBENE

Code Nr. 311 bei Bedienung an der Steuerung

Parameter Benennung Einheit max min Preset Ind.
Prg.
Nr.

Gruppe O Zeitfunktionen

201 t2 | Einschaltverzdgerung der NahfuBliiftung ms 990 20 80 A
bei halbem Ricktritt des Pedals

202 13 | Anlaufverzégerung nach NihfuBllftung ms 990 0 80 A
203 14 { Vollansteuerungszeit der NahfuBlGftung ms 990 0 400 A
204 15 | Haltekraft fir die NahfuBliftung 7 0 3 A

Stufen 0...7

Stufe 1 = 12,5%

Stufe 7 = 87,5%

Stufe 0 = 100%

Stufe 1 = schwache Haltekraft
Stufe O = starke Haltekraft

2056 6 Einschaltzeit Fadenwischer bzw. ms 990 ) 120 A
Varioreset
206 7 Verzdgerung nach Signal Varioreset ms 990 4] 80 A

bis Nihful} lGften

207 Bremswirkung bei Drehzahlen 255 1 5 A
= 800 min-1

208 Bremswirkung bei Drehzahlen 2556 1 80 A
= 800 min-1

Gruppe 2 Drehzahlen

220 Beschleunigungsvermdgen des Antriebes 265 1 80 A

221 Drehzahlgatter {Differenz zur min™t 880 *} 510) L A
Positionierdrehzahi)

222 Drehzahlgatter Beruhigungszeit ms 990 o 40 A

Gruppe 3 Schaltfunktionen

23 AusfOhrung der eingesteliten Stiche 3 0 0 A
nach Netz Ein in Positionierdrehzahl

*) Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne
Variocontrol) vorgenommen, so mufi der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.



EFKA 8B80A 38

AUSRUSTER-EBENE Fortsetzung

Code Nr. 311 bei Bedienung an der Steuerung

Parameter Benennung Einheit max min Preset Ind,
Prg.
Nr.

Gruppe 4 Schaitfunktionen

240 Auswahli der Eingangs-Funktion an 12 0 1 A
Buchse B3/1

0 = Eingang gesperrt
1 = Nadel hoch/tief
2 = Nadel hoch
3 = Einzelstich (Heftstich}
4 = \ollstich
5 = Nadel nach Position 2
6 = Laufsperre bei offenem Kontakt wirksam
7 = Llaufsperre bei geschl. Kontakt wirksam
8 = Laufsperre {unpositioniert) bei
offenem Kontakt wirksam
9 = Laufsperre {unpositioniert) bei ge-

schlossenem Kontakt wirksam
10 = Automatische Drehzahl chne Pedal in10)
11 Begrenzte Drehzahl mit Pedal {n10}
12 = N&hfuBlUftung bei Pedal O-Lage

Il

242 Auswahl der Eingangs-Funktion an 12 e 0 A
Buchse B18/5

= Lichtschranken-Funktion, wenn 009 = ON
= Nadel hochftief

= Nadel hoch

Einzelstich {(Heftstich)

Vallstich

Nadel nach Position 2

Laufsperre bei offenem Kontakt wirksam
= Laufsperre bei geschl. Kantakt wirksam

= Laufsperre {unpositioniert] bei

offenem Kontakt wirksam

Laufsperre {unpositioniert) bei ge-
schlossenem Kontakt wirksam

10 = Automatische Drehzahl ohne Pedal (n10}
11 Begrenzte Drehzahl mit Pedal {n10)

12 = NahfuBlUftung bei Pedal O-Lage

1l

O~ b WN =20
1l

[4s]
Il

Gruppe 8 Zeitfunktionen far Kettenstich

280 kd1; Verzdgerungszeit Ausgang M1 2560 *) o 0 A
281 kt1 | Einschaltzeit Ausgang M1 2560 *) 0 110 A
282 kd2| Verzdgerungszeit Ausgang M2 2550 *) 0 130 A
283  kt2 | Einschaltzeit Ausgang M2 2550 ¥} ] 110 A
286  kdF| Verzdgerungszeit bis Nihful Ein 2550 %} 0 80 A

* Wird die Programmierung der 3-stellig bzw. 4-stellig ausgewiesenen Parameterwerte in der Steuerung (ohne

Variocontrol) vorgenommen, so mufl der 2-stellig bzw. 3-stellig angezeigte Wert mit 10 multipliziert werden.
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13. Bedienelemente und Steckverbindungen
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LED 123'45678 B18
81 §2 §3 84 85

B1 - Positionsgeber
B2 - Kupplung/Bremse des Motors
B3 - Maschine

B18 - Lichtschrankenmodul
B80 - Sollwertgeber

$1..85 - Tasten fir Programmierung und Funktionsauswahl

LED 1..8 - Anzeigen der eingeschalteten Funktionen
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